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YAPAY ZEKA ve KULLANIM
ALANLARI
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* Yapay Zeka

“Eger kime karsi oynadigimi 6nceden bilmeseydim, garip
fakat cok giicglii bir rakiple oynadigimi diistintirdiim.”
Avrupa Go oyunu sampiyonu Fan Hui
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[ Gelistirilen Coziimler - 1
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> 5bin Farkh Tasarim

> Yeni Tasarim
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» Revizyonlarin Fazlahg




* Yaklasim

Verisi Ne?
Sensor Metinsel Database
Verileri veya Yazi Verileri
==i| Yapay Zeka
B Klasik
Yontemler

| Problemimizin
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Turkiye

Reklam Isletme Hakkinda Gizlilik Sartiar Ayarlar
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T » Siniflara » Yapay Zeka » Karar ‘ S

A X il . . . onu %0.2 -
E]]i D]; Ayirilip Algoritmasi Yontemi ¢ %0.2 - L28
ey Arttiriimasi

Qo
tuvis



I I

L Gelistirilen Céziimler - 2

AI Verimlilik Donglsu

Daha Iyi Uriin

Daha Fazla Daha Fazla
Veri Kullanici
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http://www.derinogrenme.com/wp-content/uploads/2018/12/Untitled.jpg
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* Yapay Zeka ile Gorsel Kalite Kontrol Sistemi

= Ortam Sartlarindan Fazla Etkilenmesi

= |nce Detaylarda Kara Verme Zorlugu

= Ara Degerlerde Karar Verememesi

= Uriin Revizyonlarinda Siirekli Giincellenmesi

= Verilerin Saklanmamasi
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Kumas Gorsel Kontrol Sistemi




[ Gelistirilen C6ziimler - 3

Siddetli
Yaralanma

Hafif
Yaralanma

Heinrich (1931)

Ciddi Yaralanma

Hafif Yaralanma

Maddi Hasar

Ramak Kalma

Bird (1969)

A Olimciil Yaralanma
Kayip Zamanh Olay

fikyardim

Maddi Hasar

Ramak Kalma

Tye & Pearson (1973)

Ciddi Yaralanma

Hafif Yaralanma

Ramak Kalma

HSE APAU (1993)

* Heinrich Teorisine Gore
Her o6limcil hata
29 hafif yaralanma

300 ramak kala

Qo

Qo °
TLIVIS






I

“Bugiin Yapay Zekanin koétii bir stiper zeka olmasindan
endiselenmek, Mars’taki asiri niifus artisindan endiselenmek
gibidir. Biz heniiz bu gezegene inis yapmadik!”

Stanford Yapay Zeka Lab. Miidlirii Prof. Andrew NG

bahadir@tuvis.ai tuvis.ai thvis



